







: 


Patent Number: 


FR2355236 




Publication date: 


1978-01-13 




Inventor(s): 






Applicant(s): 


ROULAND DANIEL [FR] 




Requested Patent: 


FR2355236 




Application 
Number: 


FR1 97600 16279 19760520 




Priority Number(s): 


FR19760016279 19760520; DE19772756561 19771219; NL1 977001 3900 
19771215 




IPC Classification: 


F16L55/00; B08B9/04 




EC Classification: 


B08B9/04E; B08B9/04E6; F16L55/18; F23J3/02; F28G15/04; G01M3/00C 




Equivalents: 


BE861851. DE2756561. NL7713900 I 




Abstract 


1 




Data supplied from the esp@cenet database - 12 





La presente invention est relative a un dispositif de propulsion d'un mobile a I'interieur d'un 
corps tubulaire, tel qu'un tube, un conduit de cheminee ou une gaine de vide-ordures. 

II est de pratique courante d'executer le ramonage d'un conduit de chemine au moyen d'un 
herisson introduit et manoeuvre a partir de Itextremite superieure de la cheminee, ce qui 
expose, en general, le personnel manoeuvrant le herisson a~de grands risques. 

Par ailleurs, ce travail est particulierement salissant de sorte qu il y aurait un grand interet 3 
ce qu'il puisse etre accompli avec un minimum d'intervention humaine, le personnel charge 
de I'operation se tenant a la partie inferieure de la cheminee et non a la partie sup6rieure 
de celle-ci. Ce but ainsi que d'autres sont atteints par la mise en oeuvre de la pressente 
invention. 

Conformement a Tinvention, le dispositif de propulsion d'un mobile a I'interieur d'un corps 
tubulaire comprend un corps moteur donnant un mouvement Iin6aire alternatif 3 une tige 
mobile par rapport a ce corps moteur, cette tige et ce corps moteur etant chacun solidaire 
d'au moins un organe expansible d'une maniere 6lastique, prenant appui sur la paroi 
interne du corps tubulaire et glissant ou s'arc-boutant sur cette paroi selon le sens de Teffort 
auquel cet organe est soumis. 

L'invention consiste encore en certaines autres dispositions mentionn6es ci-apres et 
employees en meme temps que la disposition principale ci-dessus 6noncee. 
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L'invention vise plus particulierement certains modes d'application et de realisation de ces 
dispositions; elle vise plus particulierement encore, et ceci a titre de produits industriels 
nouveaux, les dispositifs de propulsion du genre^en question, les elements et outils propres 
a leur Etablissement ainsi que les ensembles comprenant ces dispositifs. 

A simple titre d'exemple et pour faciliter la comprehension de l'invention, il est donne ci- 
apres une description de modes particuliers de realisation de l'invention, figures d'une 
maniere sch6matique et non limitative au dessin annex6, sur lequel: 
Les figures I, 2 et 3 montrent un dispositif de propulsion, realise selon Pinvention, au cours 
de diverses phases de la propulsion; 

La figure 4 represente un dispositif, realise selon l'invention 1 se deplagant en sens inverse 
du sens de propulsion du dispositif des figures 1, 2 et 3; 

La figure 5 montre I'application du dispositif conforme 3 l'invention a la realisation d'un 
nerisson de ramonage; et 

La figure 6 represente I'application du dispositif conforme a l'invention & la realisation d'un 
dispositif de nettoyage de vide-ordures. 

Si Iton se propose de realiser un dispositif de propulsion selon l'invention et, plus 
specialement, selon celui de ses modes d'application ainsi que ceux des modes de 
realisation de ses diverses parties, auxquels il semble que Ton doive donner la preference, 
on procede de la maniere suivante ou d'une maniere analogue. 

On constitue le dispositif au moyen d'un corps moteur donnant un mouvement lineaire 
alternatif a une tige 2 mobile par rapport au corps moteur 1 . Cet ensemble est 
avantageusement constitue par un verin a fluide sous pression et a double effet, par 
exemple par un verin pneumatique dont le cylindre correspond au corps moteur 1 et dont la 
tige de piston correspond a la tige 2. Bien entendu, un autre moyen moteur equivalent, 
electrique par exemple, pourrait etre utilise, tel qu'un moteur electrique lineaire. La tige 2 et 
le corps moteur 1 sont chacun solidaire d'un organe expansible d'une maniere elastique, 
prenant appui sur la paroi interne 3 du corps tubulaire 4.d Pinterieur duquel le mobile, 
constitue dans cet exemple par le dispositif lui-meme, doit se deplacer.Dans I'exemple 
represente par les figures 1 , 2 et 3, cet organe expansible est constitue par des leviers 5 
articules autour d'axes 6 perpend iculaires a itaxe OX de deplacement lineaire de la tige 2. 
Chaque levier 5 est sollicite par un ressort de traction 7 dont une extr6mite est fixee au 
levier et dont I'autre ex tremite est fixee en 8 3 la tige 2, le point d'attache 8 etant plus 
6loigne du corps 1 que I'axe 6. La longueur des leviers 5 est telle que, lorsque le dispositif 
est engage a I'interieur du corps tubulaire 4, chaque levier fasse un angle A, inferieur a 900, 
avec I'axe de deplacement de la tige 2 oriente vers le corps moteur 1 . 

Ce corps moteur 1 est, de maniere analogue, muni de leviers 9 articules en 10 sur le corps 
1 et sollicites par des ressorts de traction II fixes en 12 au corps 1 . La longueur des leviers 
9 est telle que chacun de ces leviers fasse un angle B inferieur a 900 avec I'axe de 
deplacement de la tige 1 , oriente vers le corps moteur 1 , lorsque le dispositif est engage 
dans le corps tubulaire 4. On voit que les ressorts 7 ou II tendent a 6carter les leviers 5 ou 9 
de I'axe OX et a appliquer I'extremite' libre de ces leviers sur la paroi interne du corDs 
tubulaire 4. 

Le dispositif, precedemment decrit, fonctionne de la maniere suivante. Le dispositif est 
initialement n la osition represente par la figure 1, la tige 2 etant rentre dans le corps moteur 
1. 

Si le corps moteur 1 fait sortir la tige 2 dans le sens de la fl > - che 13 (fi. 2), il exerce, sur 
les articulations 10 des leviers 9, un effort dirige suivant la fleche 14 tendant 3 accroTtre I'an 
gle 3 et provoquant Tarc-Doutement des leviers 9 contre la paroi 3 du corps tubulaire 4. Cet 
arc-bouter-ent i.amobilise le corps mo- tueur 1 dans le corps tubulaire 4, tandis que la tige 2 
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se deplace dans le sens de la fleche 13 en sortant du corps moteur 1 .Le deplacement de la 
tige 2 n'est pas entrav6 par les leviers 5 du fait de I'inclinaison A de ces leviers dont les 
extremites libres glis- sent sur la paroi interne 3 du corps tubulaire 4. La tige 2 sort ainsi 
d'une certaine longueur du corps moteur/l . Si Ton inverse alors Taction du corps moteur I 
de maniere £ faire rentrer la tige 2 dans ce corps (fig. 3), les leviers 5 slarc-boutent sur la 
paroi 3 du corps tubulaire 4 et immobilisent cette tige 2 dans ce corps 4, le corps moteur 1 
se deplace alors dans le sens de la fteche 15, les extremites libres des leviers 9 glissant sur 
la paroi interne 3 du corps tubulaire 4.Au cours de ce deplacement, la tige 2 rentre dans le 
corps moteur 1 et le dispositif se retrouve dans la position de la figure 1 mais en ayant 
progresse 3 I'interieur du corps tubulaire 4, dans le sens des fleches 13 et 15 d'une 
longueur egale a la course effectuee par la tige 2 dans le corps moteur 1 . La repetition de 
ces phases de propulsion fait ainsi progresser pas a pas le dispositif a Tinterieur du corps 
tubulaire 4. 

En fixant un mobile quelconque, capable de passer dans le corps tubulaire 4, au dispositif 
pr6cedemment decrit, il est possible de propulser pas a pas, par traction ou par poussee, 
ce mobile 3 Tinterieur de ce corps tubulaire 4, sous reserve, bien entendu, d'assurer 
raiimentation motrice du corps moteur 1 , -ce qui peut se faire, par exemple, au moyen de 
canalisations d'air comprime engag£es dans le corps tubulaire 4 dans le cas ou le corps 
moteur 1 et la tige 2 constituent un v6rin pneumatique. 

Par exemple, le disDositif, precedemment decrit, peut servir a tirer a Tinterieur d'une gaine 
un faisceau de cables electriques ou de tuyauteries souples. 

En inclinant a Toppose les leviers 5 et 9, comme le montre 13 figure 4, le dispositif, 
conforme a I'invention, se deplace dans le sens de la fleche 16, oppose a celui des fleches 
13 et 15. En munissant les leviers 5 et 9 de rappels 6lastiques apDro- pri6s, connus en eux- 
eres, il est possible de r6aliser un dispo- sitif capable de se d6placer dans les deux sens, le 
sens de d6place cement etant dzterraina par I'inclinaison initiale donnee aux leviers. 

Au lieu d'etre constitu6s par des leviers raels par des ressorts, les organes expansibles du 
dispositif, conforme ci Tin Invention, peuvent etre r6alis6s par des labelles ou des fils flexi- 
bles d'une maniere elastique, en m6tal ou autre matiere appropriee. 

Ainsi, il est possible de r6aliser un h6risson pour le ramonage de conduits de fumees ou le 
nettoyage interne de conduits d'air chaud ou de ventilation au moyen d'un corps moteur 17 
et d'une tige 18 constituSs respectivement par le cylindre et la tige de piston d'un verin 
pneumatique a double effet et munis chacun d'une multiplicity de lamelles ou de fils 
flexibles 19 ou 20 adaptee c la section du conduit a ramoner ou a nettoyer, le ramonage ou 
le nettoyage resultant de Taction des extremites libres des lamelles ou des fils sur la paroi 
interne 21 du conduit. Dans la position montr6e par la figure 5, le dispositif s'eleve dans le 
conduit.Une channe 22 ou autre el6ment souple, fixe au corps 17, permet d'exercer une 
traction vers le bas sur ce corps et d'inverser la courbure des lamelles ou des fils, comte 
montre en 191 ,a" et 20"a", pour provoquer la descente du dispositif. 

Pour executer un ramonage de cheminee, le herisson, precedem- ment d6crit, est engage 
£ la partie inferieure de la cheminee & ramoner. II progresse de lui-meme vers le haut par la 
commande de son corps moteur et s'arrente dans son ascension soit par suppression de 
Talimentation du corps moteur soit lorsque la multiplicity superieure de lamelles ou de fils 
20 rencontre un obstacle ou sort du conduit de la cheminee. Une traction sur la chaTne 22 
permet au h6risson de descendre. Les d6placements du herisson sont, de toute manire, 
commandes de la partie inferieure de la chemin6e 

II peut y avoir plus d'un organe expansible reli& £ la tige ou au corps moteur du 
dispositif .Ainsi, dans le but de nettoyer les vide-ordures auxquels se raccordent des vidoirs 
d'assez grande section, on peut rSaliser un dispositif comPrenant un corps moteur 23 (fig. 
6) et une tige 24, constitu6s respectivement par le cylindre et la tige de piston d'un v6rin 



THIS PAGE BUNK (USPTO) 



* 



pneumatique a double effet et munis chacun de deux multipliers de lamelles flexibles 25, 
26 ou 27, 28 de lamelles flexibles, la distance axiale entre les multiplicites de lamelles 25 et 
26 de meme que la distance axiale entre les multiplicites de lamelles 27 et 28 etant 
superieure a la hauteur h du deboucle des vidoirs, tels que 29, dans la gaine 30 du vide- 
ordures de maniere qu'une mgltipiicite, au moins, des lamelles de la tige et du corps moteur 
puisse' toujours trouver un appui sur tout son pourtour.Une chaine 31 ou analogue permet 
d'inverser la courbure des lamelles, comme dans le cas duhterisson de ramonage. Des 
brosses et/ou des jets de nettoyage, alimentes par une canalisation 32, peuvent etre fix6s 
en 32"a" au corps 23. 

Une tariere 38, tournant librement, peut etre placSe a I'extr6mi- te libre de la tige 24 dans le 
but de desagr6ger un bouchon forme dans la gaine 30. 

Le mouvement alternatif des tiges 2, 18 ou 24 par rapport aux corps moteurs 1 , 17 ou 23 
est commande manuellement ou automatiquement par un organe de commutation. Par 
exemple, dans le cas d'un corps moteur pneumatique, deux canalisations 33, 34, reliees a 
une valve de commutation manuelle, admettent I'air comprirrte, fourni par un compresseur, 
sur Tune ou I'autre face du piston actionnant la tige 18. La valve de commutation peut aussi 
etre actionnee periodiquement par une came tournante, par exemple. En variante, la valve 
de consutation 35 peut etre solidaire du corps moteur, tel que 23, et entre commandee, par 
exemple gr ce a une ti ge 36 solidaire de la tige 24, par le mouvement alternatif de la tige 
24 par rapport au corps moteur 23. Dans ce dernier cas, une seule canalisation 37 suffit & 
I'alimentation du dispositif. Dans le cas d'un corps moteur electrioue, des dispositions 
analogues sont evidemment applicables, la valve pneumatique de commutation etant 
remplac6e par des interrupteurs de commutation appropries. 

II va de soi que I'invention n'est pas limitee aux modes dtapplication et de realisation 
indiques, elle en embrasse egalement toutes les variantes. 
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Revendications 

1 . Dispositif de propulsion d'un mobile a I'interieur d'un corps tubulaire, caracterise par le 
fait qu'il comprend un corps moteur donnant un mouvement lineaire alternatif a une tie 
mobile par rapport & ce corps moteur, cette tige et ce corps moteur etant chacun solidaire 
d'au moins un organe expansible d'une maniere elastique, prenant appui sur la paroi 
interne du corps tubulaire et glissant ou s'arc-boutant sur cette paroi selon le sens de I'effort 
auquel cet organe est soumis. 

2. Dispositif, selon revendication 1, caracterise par le fait que organe expansible est 
constitu6 par des leviers articules autour d'axes perpendiculaires £ I'axe de d6placement 
lineaire de la tige mobile, chaque levier 6tant sollicite par un ressort appliquant 1 t extremite 
libre du levier sur la paroi interne du corps tubulaire et ayant une longueur telle que le levier 
fasse, avec cet axe de d6placement, un angle interieur & 900 lorsque le dispositif est 
engag6 a I'interieur du corps tubulaire. 

3. Dispositif, selon revendication 1, caracteris6 par le fait que I'organe expansible est 
constitue par des lamelles ou des fils flexibles d'une maniere 6lastique. 
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4. Dispositif, selon revendication 3, caracterise par le fait qu'une channe ou analogue est 
attachee au corps moteur dans le but d'inverser la courbure des lamelles ou des fils. 

5. Dispositif, selon I'urie quelconque des revendications 1 a 4, caracterise par le fait que le 
corps moteur et la tige mobile sont constitues par un verin a doubie effet a fiuide sous 
pression ou electrique, 6. Dispositif, selon revendication 5, caracterise par le fait que le 
mouvement alternatif de la tige mobile est commande par un organe de commutation 
manuel ou automatique. 

7. Dispositif, selon Tune quelconque des revendications 3 a 6, caracterise par le fait que les 
extr6mites libres des lamelles ou des fils assurent le nettoyage de la paroi interne du corps 
tubulaire a Tinterieur duquel se deplace le dispositif. 

8. Dispositif, selon revendication 7, caracterise par le fait que des brasses et/ou des jets de 
nettoyage sont fixes au corps moteur. 

9. Dispositif, selon revendication 7, caracterise par le fait qu'une tariere, tournant librement, 
est placee & Textremitelibre de la tige. 
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La presente invention est relative a un dispositif de propul- 
sion d T un mobile a I'interieur d'un corps tubulaire, tel qu'un tu- 
be, un conduit de eheminee ou une gaiiie de. vide-ordures . 

II est de pratique courante d'executer le ramonage d'un con- 
5 duit de cheminee au moyen d f un herisson introduit et manoeuvre a 
partir de I'extremite super ieur e de la cheminee, .ce qui expose, en 
general, le personnel manoeuvrant le herisson a de- grands risques • 
Par ailleurs, ce travail est particulierement salissant de sorte 
qu'il y aurait un grand interSt a ce qu'il puisse Stre accompli 

10 avec un minimum d 1 intervention humaine, le personnel charge de 

1' operation se tenant a la partie infer ieure de la cheminee et non 
a la partie superieure de eelle-ci. Ce but ainsi que d'autres sont 
atteints par la mise en oeuvre de la presente invention. 

Conform£ment a l'invention, le dispositif de propulsion d'un 

15 mobile a 1 f inter ieur d'un corps tubulaire comprend un corps moteur 
donnant un mouvement lineaire alternatif a une tige mobile par 
rapport a ce corps moteur, cette tige et ce corps moteur £tant 
chacun solidaire d f au mo ins un organe expansible d* une maniere 
elastique, prenant appui sur la paroi interne du corps tubulaire 

20 et glissant ou s 1 arc-boutant sur cette 'paroi selon le sens de 
l f effort auquel cet organe est sounds. 

L f invention cons is te encore en certaines autres dispositions 
mentionnees ci-apres et employees en m§me temps que la disposition 
principale ci-dessus 6nonc£e. 

25 L 1 invention vise plus particulierement certains modes d'appli* 

cation et de realisation de ces dispositions; elle vise plus par- 
ticulierement encore, et ceci a titre de produits industriels nou- 
veaux, les dispositif 8 -de propulsion du genre en question, les 
Elements et outils propres a Ieur gtablissement ainsi que les en- 

30 sembles comprenant ces dispositif s* 

A simple titre d'exemple. et pour faciliter la comprehension 
de l 1 invention, il est donn6 ci-apres une description de modes 
particuliers de realisation de l f invention, figures d 1 une maniere 
schema tique et non limitative au dessin annexe, sur lequel: 

35 Les figures 1, 2 et 3 montrent un dispositif de propulsion, 

realise selon 1* invention, au cours de diverses phases de la pro- 
pulsion; 

La figure represente ua dispositif, realise selon l f inven- 
tion, se deplacant en sens inverse du sens de propulsion du dis- 
H0 positif des figures 1, 2 et 3; 
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La figure 5 montre 1 Application du dispositif conforme a 
I 1 invention £ la realisation d'un herisson de ramonage; et 

La figure 6 represente l f application du dispositif conforme 
a l 1 invention a la realisation d'un dispositif de nettoyage de 
5 vide-ordures • 

Si l f on se propose de realiser un dispositif de propulsion 
selon 1' invention et, plus specialement , selon celui de ses modes 
d f application ainsi que ceux des modes de realisation de ses di- 
verses parties, auxquels il semble que l f on doive donner la pr6fe- 
10 rence, on precede de la maniere suivante ou d'une maniere analogue. 
On constitue le dispositif au moyen d'un corps moteur 1 don- 
nant un mouvement lineaire alternatif a line tige 2 mobile par rap- 
port au corps moteur 1. Get ensemble est avantageusement constitue 
par un verin a fluide sous pression et a double effet, par exemple 
15 par un verin pneumatique dont le cylindre correspond au corps mo- 
teur 1 et dont la tige de piston correspond a la tige 2. Bien en- 
tendu, un autre moyen moteur Equivalent, electrique par exemple, 
pourrait §tre utilise, tel qu r un moteur electrique lineaire. La 
tige 2 et le corps moteur 1 sont chacun solidaire d'un organe ex- 
20 pansible d'une maniere elastique, prenant appui sur la paroi in- 
terne 3 du corps tubulaire 4 a l'interieur duquel le mobile, con- 
stitue dans cet exemple par le dispositif lui-meme, doit se depla- 
cer. Dans 1' exemple represent^ par les figures 1, 2 et 3, cet or- 
gane expansible est constitue par des leviers 5 articules autour 
25 d'axes 6 perpend iculaires a l f axe OX de deplacement lineaire de 
la tige 2* Chaque levier 5 est sollicite par un ressort de trac- 
tion 7 dont une extr£mit6 est fixee au levier et dont 1 'autre ex- 
tremite est fixee en 8 a la tige 2, le point d' attache 8 etant 
plus eloigne du corps 1 que l'axe 6. La longueur des leviers 5 est 
30 telle que, lorsque le dispositif est engage" a l'interieur du corps 
tubulaire H, chaque levier fasse un angle A, inferieur a 90°, avec 
l'axe de deplacement de la tige 2 oriente vers le corps moteur 1, 
Ce corps moteur 1 est, de maniere analogue, muni de leviers 9 ar- 
ticules en 10 sur le corps 1 et sollicites par des ressorts de trac- 
35 tion 11 fixes en 12 au corps 1. La longueur des leviers 9 est telle 
que chacun de ces leviers fasse un angle B inferieur a 90° avec 
l'axe de deplacement de la tige 1, oriente vers le corps moteur 1, 
lorsque le dispositif est engage dans le corps tubulaire if. On 
voit que les ressorts 7 ou 11 tendent a ecarter les leviers 5 ou 9 
W de l'axe OX et a appliquer l'extremite libre de ces leviers sur la 
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Daroi interne du corps tubulaire 4. 

Le dispositif, priced eriznent decrit, fonctionne de la maniere 
suivante. Le dispositif est initialement Ma position representee 
par la figure 1, la ti^e 2 gtant rentrie dans le corps moteur 1. 
5 Si le corps moteur 1 fait sortir la tige 2 dans le sens de la fle- 
che 13 (fig. 2), il exerce, sur les articulations 10 des leviers 
9, un effort dirige suivant la fleche 14 tendant a accroitre V an- 
gle 3 et provociuant l f arc-boutement des leviers 9 centre la paroi 
3 du corps -tubulaire 4. Get arc-boutement immobilise le corps mo- 

10 teur 1 dans le corps tubulaire 4, tandis que la tige 2 se deplace 
dans le sens de la fleche 13 en sortant du corps moteur 1. Le dS- 
placement de la tige 2 n'est pas entrave par les leviers 5 du fait 
de 1 1 inclinaison A de ces leviers dont les extremites libres glis- 
sent sur la paroi interne 3 du corps tubulaire 4. La tige 2 sort 

15 ainsi d r une certaine longueur du corps iroteur 1. Si l f on inverse 
alors 1» action du corps moteur 1 de maniere a faire rentrer la 
tige 2 dans ce corps (fig. 3>, les leviers 5 s'arc-boutent sur la ■ 
paroi 3 du corps tubulaire 4 et inunobilisent cette tige 1 dans ce 
corps 4, le corps moteur 1 se deplace alors dans le sens de la 

20 fleche 15, les extremites libres des leviers 9 glissant sur la pa- 
roi interne 3 du corps tubulaire 4. Au cours de ce deplacement, 
la tige 2 rentre dans le corps moteur 1 et le dispositif se re- 
trouve dans la position de la figure 1 mais en ayant progresse a 
l f inter ieur du corps tubulaire 4, dans le sens des f leches 13 et 

25 15 d'une longueur egale a la course effectuee par la tige 2 dans 
le corps moteur 1. La repetition de ces phases de propulsion fait 
ainsi progresser pas a pas le dispositif a 1'interieur du corps 
tubulaire 4. 

En fixant un mobile quelconque, capable de passer dans le 
30 corps tubulaire 4, au dispositif precedemment decrit, il est pos- 
sible de propulser pas a pas, par traction ou par poussee, ce mo- 
bile a 1'interieur de ce corps tubulaire 4, sous reserve, bien en- 
tendu, d 1 assurer l T alin»atation mo trice du corps moteur 1, ce qui 
peut se faire, par exemple, au moyen de canalisations d'air com- 
35 prime engagees dans le corps tubulaire 4 dans le eas ou le corps 
moteur 1 et la tige 2 constituent un verin pneumatique. 

Par exemple, le dispositif, precedemment decrit, peut servir 
a tirer a 1'interieur d'une gaine un faisceau de cSbles electri- 
ques ou de tuyauteries souples. 
HO En inclinant a l 1 oppose les leviers 5 et 9, comme le montre 



4 2355236 

la figure 4, le dispositif, conforme a l f invention, se deplace 
dans le sens de' la fleche 16, oppose <=. celui des fldches 13 et 
15. En munissant les leviers Slet 9 de rappels elastiques appro- 
priSs, connus en eux-neres, il est possible de realiser un dispo- 
5 sitif capable de se deplacer dans les deux sens, le sens de depla- 
cement etant determine par 1 Vinclinaison initiale donnee aux leviers. 

Au lieu d'etre constitues par des leviers rappelas par des 
ressorts, les organes expansibles du dispositif, conforme a l f in- 
vention, peuvent §tre realises par des lar.elles ou des fils flexi- 
10 bles d T uns maniere elastique, en metal ou autre matiere appropriee. 

Ainsi, il est possible de realiser un her is son pour le ramo- 
nage de conduits de fumees ou le nettoyage interne de conduits 
d'air chaud ou de ventilation au moyen d'un corps moteur 17 et 
d'une tige 13 constitues respectivement par le cylindre et la tige 
15 de piston d'un verin pneumatique a double effet et munis chacun 

d f une multiplicite de lamelles ou de fils flexibles 19 ou 20 adap- 
tee a la section du conduit a ramoner ou a nettoyer, le ramonage 
ou le nettoyage resultant de 1" action des extremites libres des 
lamelles ou des fils sur la paroi interne 21 du conduit. Dans la 
20 position montree par la figure 5, le dispositif s'eleve dans le 
conduit. Une chaine 22 ou autre Element souple, fixe* au corps 17, 
permet d f exercer une traction vers le bas sur ce corps et d'inver- 
ser la courbure des lamelles ou des fils, comrne montre en 19"a fr et 
20 ,r a", pour provoquer la descente du dispositif. 
25 Pour executer un ramonage de cheminee, le herisson, precedem- 

ment d£crit, est engage a la partie inferieure de la cheminee a 
rainoner. II progresse de lui-raeme vers le haut par la commande de 
son corps moteur et s'arrSte dans son ascension soit par suppres- 
sion de 1' alimentation du corps moteur soit lorsque la multipli- 
30 cite superieure de lamelles ou de fils 20 rencontre un obstacle ou 
sort du conduit de la cheminee. Une traction sur la chaine 22 per- 
met au herisson de descendre. Les deplacements du herisson sont, 
de toute maniere, commandes de la partie inferieure de la cheminee. 
II peut y avoir plus d'un organe expansible relie a la tige 
35 ou au corps moteur du dispositif. Ainsi, dans le but de nettoyer 
les vide-ordures auxquels se raccordent des vidoirs d'assez ^rande 
section, on peut realiser un dispositif conprenant un corps moteur 
23 (fig. 6) et une tige 24, constitues respectivement par le cy- 
lindre et la tige de piston d'un verin pneumatique a double effet 
40 et munis chacun de deux multiplicity de lamelles flexibles 25, 26 
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ou 27, 28 de lamelles flexibies, la distance axiale entre les mul- 
tiplicity de lamelles 25 et 26 de meme que la distance axiale en- 
tre les multiplicites de lamelles 27 et 28 etant superieure a la 
hauteur K du debouche des vidoirs, tels que 23, dans la gaine 30 
5' du vide-ordures de maniere qu'une multiplicity, au mo ins, des la- 
melles de la tige et du corps moteur puisse toujours trouver un 
appui sur tout son pourtour. Une chalne 31 ou analogue permet 
d'inverser la courbure des lamelles, comme- dans le cas du- herisson 
de ramonage. Des brosses et/ou des jets de nettoyage, alimentes 
10 par une canalisation 32, peuvent etre fixes en 32"a" au corps 23. 
Une tariere 38, tournant librement, peut etre placee a l'extremi- 
te libre de la tige 24 dans le but de desagreger un bouchon forme 

dans la gaine 30. 

Le mouvement alternatif des tiges 2, 18 ou 24 par rapport aux 
15 corps moteurs 1, 17 ou 23 est commande manuellement ou automati- 
quement par un organe de commutation. Par exemple, dans le'cas^ 
d'un corps moteur pneumatique, deux canalisations 33, 34, reliees 
a une valve de commutation manuelle, admettent 1'air comprise, 
fourni par un compresseur, sur l'une ou 1' autre face du piston ac- 

20 tionnant la tige 18. La valve de commutation peut aussi Stre ac- 
tionnee periodiquement par une came tournante, par exemple. En va- 
riante, la valve de commutation. 35 peut etre solidaire du corps 
moteur, tel que 23, et Stre commandee, par exemple grSce a une ti- 
ge 36 solidaire de la tige 24, par le mouvement alternatif de la 

25 tige 24 par rapport au corps moteur 23. Dans ce dernier cas, une 
seule canalisation 37 suffit a 1 'alimentation du dispositif . Dans 
le cas d'un corps moteur electrique, des dispositions analogues 
sont evidemment applicables, la valve pneumatique de commutation 
etant remplacee par des interrupteurs de commutation appropries. 

30 XL va de so i que 1' invention n'est pas limitee aux modes 

d'application et de realisation indiques, elle en embrasse egale- 
ment toutes les variantes. 
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Revendications 

1. Dispositif de propulsion d'un mobile a" l'interieur d'un corps 
tubulaire, caracterise par le fait qu'il comprend un corps moteur 
donnant un mouvement lineaire alternatif a une tige mobile par 
5 rapport a. ce corps moteur, cette tige et ce corps moteur etant 
chacun solidaire d'au moins un organe expansible d'une maniere 
elastique, prenant appui sur la paroi interne du corps tubulaire 
et glissant ou s 'arc-boutant sur cette paroi selon le sens de 
l f effort auquel cet organe est soumis. 

10 2. Dispositif, selon revendication 1, caracterise par le fait 
que l f organe expansible est constitue par des leviers articules 
autour d'axes perpend icula ires a l f axe de deplacement lineaire de 
la tige mobile, chaque levier etant sollicite par un ressort ap- 
pliquant l'extremite libre du levier sur la paroi interne, du corps 

15 tubulaire et ayant une longueur telle que le levier fasse, avec 

cet axe de deplacement, un angle inferieur a 90° lorsque le dispo- 
sitif est engage a l'interieur du corps tubulaire. 
3. Dispositif, selon revendication 1, caracterise par le fait 
que 1' organe expansible est constitue par des lamelles ou des fils 

20 flexibles d'une maniere elastique. 

i*. Dispositif, selon revendication 3, caracterise par le fait 
qu'une chalne ou analogue est attachee au corps moteur dans le but 
d'inverser la courbure des lamelles ou des fils. 

5. Dispositif, selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, 
25 caracterise par le fait que le corps moteur et la tige mobile sont 

constitues par un verin a double effet a fluide sous pression ou 
electrique . 

6. Dispositif, selon revendication 5, caracterise par le fait 
que le mouvement alternatif de la tige mobile est commande par un 

30 organe de commutation manuel ou automatique, 

7. Dispositif, selon l'une quelconque des revendications 3 a 6, 
caracterise par le fait que les extremxtes libres des lamelles ou 
des fils assurent le nettoyage de la paroi interne du corps tubu- 
laire a l'interieur duquel se deplace le dispositif. 

35 8. Dispositif, selon revendication 7, caracterise par le fait 
que des brosses et/ou des jets de nettoyage sont fixes au corps 
moteur. 

9. Dispositif, selon revendication 7, caracterise par le fait 
qu'une tariere, tournant librement, est placee a 1 ' extremite - 1 ibr e 
HO de la tige. 
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